SOFTWARE DATENBLATT

GEDO SCAN OFFICE

AUSWERTUNG VON 3D PUNKTWOLKENDATEN

Die leistungsfahige Software Trimble GEDO
Scan Office ermdglicht die gleisspezifische
Prozessierung und Analyse von 3D-
Punktwolken. Sie dient zur Vorverarbeitung
von Trimble GEDO Scan Messungen und
kann diese ebenso wie bereits prozessierte
Punktwolkendaten von terrestrischen
Laserscannern und Mobile Mapping
Systemen visualisieren und analysieren.

Es lassen sich Punktwolkendaten
unterschiedlichster Herkunft verarbeiten.
Neben Daten eines Trimble GEDO Scan
Systems kdnnen ebenso terrestrische
Laserscandaten, sowie Daten von Mobile
Mapping Systemen importiert werden.

Die Punktwolkendaten werden
dreidimensional visualisiert. Die Navigation
erfolgt entlang der Gleisachse. Neben der
Panorama Ansicht kann auch gleichzeitig eine
Profilansicht dargestellt werden.

In der Punktwolke werden Messungen mit
Bezug zur aktuellen oder geplanten Gleislage
vorgenommen. Neben der Messung im
horizontalen und Uberhéhten System werden
die Messungen zu einer Schiene oder zur
Gleisachse referenziert.

Die Gleislage wird auf Basis der Punktwolke
mittels spezieller Algorithmen prazise
bestimmt und fiir weitere Analysen
verwendet.

Die Oberleitungsdetektion unterstttzt bei
Aufgaben zur Oberleitungsplanung. Nach
Bestimmung der Position der Oberleitung
werden Hohe und seitlicher Abstand zur
Gleisachse im Uberhohten System bestimmt
und die Position der Oberleitungsmasten
detektiert.

Lineare Objekte entlang der Gleistrasse
werden mit Hilfe eines Tracing-Werkzeugs
erfasst. Neben der absoluten Lage
werden auch die Abstande zur Gleistrasse
protokolliert.

& Trimble.

Die Lichtraumanalyse erfolgt mit statischen
oder dynamischen Profilen. Dynamische
Profile werden wahlweise Uber ein
Wagenmodell, auf Grundlage eines
hinterlegten Formelsatzes oder Uber eine
externe Profilerweiterungsdefinition definiert.
Als Grundlage fur die Prifung kann die
aktuelle Gleislage oder eine neu geplante
Trasse verwendet werden.

Fur die Dokumentation der Engstellen
und fur Planungszwecke lassen sich
Querschnitte entlang der Gleisachse
an Kollisionsstellen oder in einem
vorgegebenen Intervall erzeugen.

Eine automatische, gleisspezifische
Klassifikation auf Basis von Machine
Learning Algorithmen ermaglicht die
Detektion von Schotter, Schwellen, Schienen
und Masten.

Zur besseren Dokumentation von Engstellen
kdnnen Bilder von ausgewahlten Mobile
Mapping Systemen angezeigt und ein
Orthofoto fur die jeweilige Engstelle erstellt
werden.

Hauptmerkmale

Gleisspezifische Prozessierung und
Analyse von 3D-Punktwolken

Navigation entlang der Trasse mit
Stationsansicht

Verarbeitung von Punktwolkendaten
unterschiedlichen Ursprungs (GEDO,
terrestrisch, Mobile Mapping)

Verwendung von geplanten und
gemessenen Gleistrassen

Vollwertige 3D-Darstellung der
Punktwolkendaten

Nachbargleiserkennung zur
Erfassung von weiteren im Scan
sichtbaren Gleisen

Oberleitungserkennung und
Abstandmessung

Lichtraumanalyse mit festen
Profilen, Wagenmodellen oder
Formelsatzen
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Mehr Informationen:
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https://gedo.trimble.com/de

SOFTWARE DATENBLATT

GEDO SCAN OFFICE

PROZESSIERUNG UND AUSWERTUNG VON 3D PUNKTWOLKENDATEN

ALLGEMEINES

ANWENDUNGEN
Planung BIM und Bauausfuhrung Das Modul Pre-Processing ermdglicht die Kalibrierung der
+ Dokumentation des Ist-Zustands ; ; ;
T SRR S U P A A e e Trimble GEDO Scan Systemej und dient zur Vorprozessierung
Lichtrlaumanallyse und Georeferenzierung der im Feld erfassten Messungen mit
. it . ) .
aggiﬁ'k:t?cg,,ipfjpggsgﬂmmung G Trimble GEDO Rec-Scan, Trimble GEDO IMS-Scan und Trimble
Schottervolumen ) GEDO IMS-GNSS-Scan.
Bestandsdokumentation nach Fertigstellung
Betrieb und Instandsetzung
+ Lichtraumanalyse fiir Uberbreite Transporte und
grenziiberschreitenden Bahnverkehr Das Modul Point Cloud bietet umfangreiche Funktionen
+ Engstellendokumentation fir den zur glei zifischen Anal nd Vi lisierung von
Infrastrukturbetreiber (z.B. WinLUE ftr LIRA und ur gleisspezitische a yseu d Visualisieru gVvo .
Clearroute) Punktwolkendaten. Es kdnnen Laserscandaten von Trimble
GEDO Scan Systemen, terrestrischen Laserscans und Mobile
Asset Management i X
Objekterfassung Mapping Messfahrten verarbeitet werden.
IMPORTFORMATE
Laserscandaten GEDO, LAS, LAZ, E57, PTS Das Modul Image erzeugt Orthofotos an Engstellen aus
Trossendaten ™ GEDO, LandXML, ASCIl Bahn, Bildern, die mit der kalibrierten Kamera eines Mobile Mapping
MDB, TRA/GRA, Toporail, ProRail Systems @ aufgenommen wurden.
Gleisgeometrie TRACK, CSV, GTD
Punkte Csv
EXPORTFORMATE Das Modul WinLUE erlaubt die Datenaufbereitung von

Engstellenmessungen, sowie den Export im WinLUE-Format
Laserscandaten LAS, LAZ, E57, PTS fir die LIRA-Datenbank der Deutschen Bahn.
Lichtraumdokumentation ~ DXF, WinLUE, Clearroute, Banedanmark, u.a.

Gleisgeometrie TRACK, GTD, CSV, DXF
Objekte CSV, DXF Das Modul Clearroute unterstitzt die Dokumentation von
(Punkte und Linien) Engstellen und den Exportim Clearroute Format.
SYSTEMANFORDERUNGEN
Betriebssystem Windows® 10 und Windows 11
Festplatte > 500 GB SSD Zusa"tzl?che Mgdule (z.B. Banedanmark, Montreal, CIS, SBB)
. , ermoglichen die Engstellenauswertung und Datenausgabe
Arbeitsspeicher = 1668 entsprechend den Anforderungen des jeweiligen
Grafikkarte NVIDIA® mit > 4GB dediziertem Grafikspeicher Infrastrukturbetreibers.
O Import zum Teil tiber GEDO Office Daruber hinaus bieten wir die Entwicklung kundenspezifischer

@ UnterstUtzte Mobile Mapping Systeme auf Anfrage Module fiir die Lichtraumauswertung an
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